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g Pin-and-Wait control of oscillatory systems

U | Rezgd rendszerek Pin-and-Wait szabélyozésa

1. Prepare a literature survey of control methods similar to the Pin-and-Wait control law
2. Application of the control law on a mass-spring-damper oscillator chain
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% 3. Analysis of the behaviour of the system
: T 4. Analysis and comparison of different control strategies
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> A szakdolgozat készités helye:

f Konzulens:
Eﬂp 1. zarévizsga tantargy(csoport) 2. zardvizsga tantargy(csoport) 3. zardvizsga tantargy(csoport)
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- témavezetd tanszékvezetd dékanhelyettes
:E Alulirott, a feladatkiiras atvételével egytttal kijelentem, hogy a Szak-
) | dolgozat-készités c. tantargy el6kovetelményeit maradéktalanul tel-
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= jesitettem. Tudomasul veszem, hogy jogosulatlan tantargyfelvétel
E esetén a jelen feladatkiiras hatalytalan.
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